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Bedieneinheit mit mehreren Bedienfunktionen 



Die ErfinduDg betrilft eine Bedieneinheit zur ZutrifctskontroUe, Anwesenheitszeiter- 
fassung and Betriebsdatenerfassung mit mehreren Bedienfunktionen. 

Derartige Bedieneinheiten sind seit langem im Handel und finden sich beispiels- 
weise an den Pforten und Schlusselstellen in Betrieben, urn die Anwesenheitszeiten 
der Mitarbeiter erfassen zu konnen. Diese Bedieneinheiten bilden das elektronische 
Pendant zu den fruheren Stempeluhren. Sie bestehen in der einfachsten Form nur 
aus einem Lesegerat, in welches der Mitarbeiter eine Magnetkarte schiebt, wodurch 
der Mitarbeiter identifiziert werden kann und, zusammen mit einer TJhr, die Zeit des 
Eintreffens bzw. des Verlassens des Betriebs festgehalten werden kann. Daruberhin- 
aus konnen diese Bedieneinheiten mit Tastaturen und graphischen oder alphanume- 
rischen Anzeigevorrichtungen versehen sein. Neben Lesegeraten fiir Magnetkarten 
konnen die Bedieneinheiten auch Lesegerate fur Chipkarten oder andere Identifi- 
kationsmittel aufweisen. Beispielsweise kann eine Transponderabfrageeinheit zur 
beruhrungslosen Abfrage eines vom Benutzer mitgefuhrten Transponderchips ypr- 
gesehen sein. 

Die bekannten Bedieneinheiten haben, vor allem in kldneren Betrieben, entweder 
eigene Intelligenz oder sie sind uber ein Datennetz mit einem zentralen Rechner 
verbunden. 

Neben ihrer Funktion zur Zutrittskontrolle und Anwesenheitszeiterfassung werden 
die Bedieneinheiten auch zur Betriebsdatenerfassung, beispielsweise zur Erfassung 
der Laufzeit von Maschinen benutzt. Hierzu befinden sich diese Einheiten innerhalb 
von Maschinen und erfassen bestimmte Betriebsparameter der Maschine, weiche in 
der Bedieneinheit ausgewertet oder uber ein lokales Netzwerk an einen zentralen 
Rechner weitergeleitet werden. 

Bei den bekannten Bedieneinheiten ist von Nachteil, dafl ein Wcchsel der Anforde- 
rungen an eine Bedieneinheit einen kompletten Austausch dieser Bedieneinheit er- 
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fordert. Wunscht beispielsweise ein Betrieb, der bislang eine Bedieneinheit aur mit 
einem Magnetkartenlesegerat besitzt, die Aufrustung auf eine alphanumerische oder 
graphische Anzeige oder eine Transponderabfrageeinheit, so sind samtliche alten Be- 
dieneinhieiten zu entfernen und durch neue Einheiten zu ersetzen. Dies ist naturlich 
teuer und fuhrt zu einem hohen Anteil an unerwunschtem Elektronikschrott. 

Ein weiterer Nachteil der bekannten Bedieneinheiten besteht darin, dafi die Karten- 
lesegerate fur Chipkarten oder Magnetkarten ublicherweise mit dem Einfuhrungs- 
schlitz nach der Seite eingebaut sind. Will man eine derartige Bedieneinheit in einer 
feuchten, moglicherweise spritzwassergefahrdeten Umgebung anbringen, so mufl sie 
urn 90^ versetzt angeordnet werden, dafi der Einfuhrungsschlitz fur die Karte nadi 
unten zeigt, wodurch die Gefahr des Eindringens von Spritzwasser vermindert wird. 
Damit sind aber auch samtliche Beschriftungen der Bedieneinheit um 90*" gedreht. 

Es besteht daher die Aufgabe, eine Bedieneinheit so weiterzubilden, dafi sie flexibel 
an zukunftige Anderungen und an die Umgebungsbedingungen anpafibar ist, 

Gelost wird diese Aufgabe mit den kennzeichnenden Merkmalen des Anspruchs 1. 
Vorteilhafte Ausgestaltungen sind den Unteranspriichen entnehmbar. 

Einige Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung werden im folgenden unter Bezugnahme 
auf die begleitenden Zeichnungen naher erlautert, welche in perspektivischer Dar- 
stellung zeigen: 

Fig. 1 eine Darstellung eines Rahmens fur eine Bedieneinheit; ^ 

Fig- 2 eine Darstellung von zwei in den Rahmen nach Figur 1 einzubauenden Mo- 
dulen; 

Fig* 3 eine Darstellung eines weiteren Rahmens fur eine Bedieneinheit; 

Fig. 4 eine Darstellung zweier weiterer in den Rahmen nach Figur 3 einzubauenden 
Module; 
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Fig. 5 eine Darstellung der in den Rahmen aus Figur 1 eingebauten Module aus 
Figur 2; 

Fig. 6 eine Darstellung der in den Rahmen nach Figur 3 eingebauten Module aus 
Figur 4; 

Fig. 7 eine Darstellung eines Magnetkartenlesegerats; 

Fig. 8 eine Darstellung, zusammen mit einem weiteren Modul in einen Rahmen 
nach Figur 1 eingebauten Magnetkartenlesegerats; und 

Fig. 9 ebe Darstellung wie Figur 8, mit anderer Orientierung des Magnetkartenle- 
segerats. 

Die Figuren 1 und 3 zeigen Rahmen 14 bzw. 15, welche sich nur in ihrer Grofie 
voneinander unterscheiden, wobei der Rahmen 14 die gleiche Breite und Einbautiefe 
aufweist wie der Rahmen 15, jedoch eine grofiere Hohe. Die Rahmen 14 und 15 
weisen eine Vorderseite S und eine Riickseite 7 auf. Die Vorderseite 6, welche den 
vorderen AbschluB der Rahmenverblendung 9 bildet, verlauft in einem Winkel von 
etwa 10" zur Ruckseite 7 des Rahmens 14 bzw. 15. Die Rahmen 14 bzw, 15 weisen, 
ausgehend von ihrer Ruckseite 7 einen Einschubbereich 10 auf, mit welchem sie in 
eine Mauer, in eine Wand oder in eine andere Aufnahme eingeschoben und dort 
befestigt werden, dies kaan beispielsweise durch Zementieren, Schrauben, Kleben, 
Nieten oder auf andere Weise erfolgen. Die Verblendung 9 steht gegenuber dem Ein- 
schubbereich 10 nach alien Seiten hervor, so dafi nach dem Einbau des Rahmens 14 
bzw. 15 in ein Mauenverk kein Schlitz zu sehen ist. Der Winkel zwischen Vorderseite 
6 und Ruckseite 7 der Rahmen 14 bzw. 15 wird durch eine schrage Verblendung 9 
gebildet, wobei der Einschubbereich 10 im wesentlichen kastenformig ist. 

Die Figuren 2 und 4 zeigen schematisch verschiedene Module in zwei verschiedenen 
Kombinationen. Die Figur 2 zetgt eine Transponderabfrageeinheit 1 und eine gra- 
phische Anzeigevorrichtung 2. Beide Module 1 und 2 sind unmittelbar uberemander 



angeordnet und bereit zum Einschieben in den Rahmen 14 aus Figur 1. Samtliche 
Module 1, 2, 3 und 4 sind mit (nicht dargestellten) elektrischen Verbindungen aus- 
gestattet, welche entweder Kabelverbindungen oder Steck verbindungen sein konnen 
und der Strom- und Datenversorgung der Module untereinander und mit einem 
Netzgerat sowie mit dem lokalen Netzwerk dienen. Die Module 1 und 2 kSnnen . 
beispiekweise ineinandergesteckt sein, wodurch sowohl deren mechanische als auch . 
deren elektrische Verbindung automatisch hergestellt wird. 

Figur 4 zeigt zwei ahnliche Module, wobei hier eine Transponderabfrageeinheit 1 
unten und eine alphanumerische Anzeigevorrichtung 3 daruber angeordnet ist. Da 
die alphanumerische Anzeigevorrichtung 3 eine geringere Bauhohe aufweist als die 
graphische Anzeigevorrichtung 2, genugt hier ein kleinerer Rahmen 15, wie er in 
Figur 3 dargesteUt ist. Vorzugsweise wird fur samtliche in Frage kommenden Module 
1, 2, 3, 4 und weitere ein Rasterraafi benutzt, so dafi mit nur wenigen Rahmen 
moglichst viele Kombinatioasmoglichkeiten gegeben sind. Auch die Module 1 und 
3 konnen elektrisch und mechanisch miteinander verbunden werden wie die Module 
1 und 2 aus Figur 2. 

In Figur 5 ist die Kombination der Figuren 1 und 2 dargesteUt, das heiBt die Module 
aus Figur 2 sind in den Rahmen aus Figur 1 eingeschoben. In ahnlicher Weise 
ist in Figur 6 eine Kombination der Module aus Figur 4 mit dem Rahmen aus 
Figur 3 dargesteUt. Wie aus den Figuren 5 und 6 erkennbar ist, sind die Module 
mit ihrer Vorderseite schrag angeordnet, obwohl sie an sich (vgl. Figuren 2 und 4) 
gerade gebaut sind. Hierdurch ist es moglich, daB die Module 1, 2, 3 und 4 in 
der dargestellten Benutzungsart, namlich bei der ZutrittskontroUe schrag stehen, 
was den Vorteil hat, daB sie bereits von groBerer Entfernung gesehen und abgelesen 
werden konnen oder aber so angeordnet werden konnen, daB sie gerade nicht ablesbar 
sind. Auf der anderen Seite konnen dieselben Module 1,2,3 und 4, die in sich ja nicht 
gewinkelt sind, in entsprechende Aufnahmen von Maschinen eingebaut werden, wo 
eine gerade Ablesbarkeit erwunscht. wird. Selbstverstandlich konnen diese Module 



auch in gerade Einbaurahraen eingesetzt werdea, also Einbaurahmen, welche die 
Abwinkelung der Verblendung 9 nicht aufweisen. 

Die in den Figuren 1 bis 6 dargestellten Kombinationsmoglichkeiten zeigen, dafl bei 
einem gegebenen Rahmen eine Vielzahl verschiedener Kombinationen moglich sind. 
Verwendet man vorsorglich einen grofien Rahmen 14, so kann zunachst ein Blind- 
modul.eingesetzt werden und bei spaterer Erweiterung der Anlage durch ein anderes 
Modul ersetzt werden. Es ist also nicht mehr notwendig, bei einem Wechsel der An- 
forderungen an die Bedieneinheit, die gesamte Bedieneinheit zu entfernen und weg- 
zuwerfen, sondern es konnen die gewunschten Module ohne weiteres nachgerustet 
werden. Hierbei spielt es keine RoUe, ob die Module eigene Intelligenz und Stromr 
versorgung haben oder sie an eine zentrale Stromversorgung und an ein zentralcs 
Datennetzwerk angeschlossen sind. 

Ein besonderer Vorteil der modularen Bauweise ergibt sich aus den Figuren 7 bis 
9. Figur 7 zeigt ein Magnetkartenlesegerat 4, welches einen Leseschlitz 11 fur eine 
Magnetkarte aufweist. Zur besseren Zuganglichkeit dieses Leseschlitzes 11 ist das 
Magnetkartenlesegerat 4 selbst keilformig ausgebildet. Das Magnetkartenlesegerat 
4 kann in einen Rahmen 14 eingebaut werden, wie es in Figur 8 dargestellt ist. 
Oberhalb des Magnetkartenlesegerats 4 ist hier eine alphanumerische Anzeigevor- 
richtung 3 eingebaut. Wie aus Figur 8 erkennbar ist, ergibt sich durch die Keilform 
des Magnetkartenlesegerats 4, zusammen mit der Keilform der Verblendung 9 eine 
doppelte Aufkeilung. WUl man diese Kombination nun bei Spritzwasser einsetzen, 
wobei der Leseschlitz 11 des Magnetkartenlesegerates 4 nicht nach der Seite, sondern 
nach unten zeigen soil, mufi nicht die gesamte Bedieneinheit um 90° gedreht werden, 
sondern das Modul Magnetkartenlesegerat 4 kann isoliert innerhalb des Rahmens 
14 um 90° gedreht werden, so dafi der Leseschlitz 11 nach unten zeigt und damit 
spritzwassergeschutzt ist. 



Schutzanspriiche 



1. Bedieneinheit zur ZutrittskontroUe, Anwesenheitszeiterfassung und/oder Be- 
triebsdatenerfassung, mit mehreren Bedienfunktionen, dadurch gekennzeich- 
net, dafi jeder Bedienfunktion ein selbstandig betreibbares Modul (1, 2, 3, 4) 
zugeordnet ist und ein Rahmen (14, 15) zur Integration von mindestens zwei 
Modulen (1, 2; 3, 1; 3, 4) zu der Bedieneinheit vorgesehen ist. 

2. Bedieneinheit hat Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dafl die Module (1, 
2, 3, 4) eine Tastatur und/oder eine alphanumerische Anzeigevorrichtung (3) 
und/oder eine graphische Anzeigevorrichtung (2) und/oder ein Magnetkarten- 

. lesegerat (4) und/oder ein Chipkartenlesegerat und/oder eine Transponderab- 
frageeinheit (1) umfassen. . 

3. Bedieneinheit nach einem der voranstehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafl die Module (1, 2, 3, 4) innerhalb des Rahmens (14, 15) zur 
Stromversorgung und/oder Datenversorgung elektrisch niiteinander verbun- 
den sind. 

4. Bedieneinheit nach einem der voranstehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi das ais Magnetkartenlesegerat (4) und/oder Chipkartenlese- 
gerat ausgebildete Modul in verschiedenen Orientierungen (Fig. 8, 9) in den 
Rahmen (14) integrierbar ist. 

5. Bedieneinheit nach einem der voranstehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi jedes Modul (1, 2, 3, 4) eine Schnittstelle zu einem lokalen 
Netzwerk aufweist. 

6. Bedieneinheit nach einem der voranstehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi mindestens ein Modul (1, 2, 3, 4) eine interne Datenverarbei- 
tungseinheit aufweist. 
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7. Bedieneinheit nach einem der voranstehenden Anspruche, dadurch gekenn- 
zeichnet, dalJ die Vorderseite (6) des Rahmens (14, 15) im Winkel zu seiner 
Ruckseite (7) verlauft, wodurch sich eine Keilform ergibt. 



